






       某系统使用FX3U-16CCL-M CC-link主站模块及FX2N-32CCL远程站

通信模块构建现场网络通信系统。通过现场总线的方式，交换两台

PLC之间的数据信息。系统主站和远程站各设计两个按钮SB1、SB2

和一个指示灯HL1。按下主站按钮SB1，远程站的指示灯HL1亮；按

下按钮SB2,指示灯HL1灭。按下远程站按钮SB1，主站的指示灯HL1

亮；按下按钮SB2，指示灯HL1灭。

A 任务内容



      根据任务的控制要求可知，主站需读取远程站的按钮SB1和SB2的信号，根

据信号的变化控制本站的指示灯HL1；同时需将本站按钮SB1和SB2的信号传递至

远程站。远程站的任务与主站一样。要实现该控制功能，首先需要建立主站与远

程站之间的通信网络。三菱PLC CC-link现场总线通信可以实现该任务要求。

 三菱PLC CC-link通信

    CC-Link是Control & Communication Link的简称，是一种可以同

时高速处理控制和信息数据的开放式现场网络，通信速率最高达10Mbit

/s，最多能够连接64个站。

B 任务分析



（2）CC-Link现场总线特点

1) 减少配线，提高效率

2)开放的网络系统

3)距离延长

4)丰富的RAS功能

5）自动刷新功能、预约站功能

6）互操作性和即插即用功能

7）循环传送和瞬时传送功能

8）网络通信时间的定时性

 三菱PLC CC-link通信

B 任务分析



（3）CC-Link现场总线的结构

CC-Link不仅支持处理位信息的

远程I/O站，还支持以字为单位

进行数据交换的远程设备站、以

及可进行信息通讯的智能设备站。

CC-Link现场总线结构如图8-9所

示。

 三菱PLC CC-link通信

图8-9 CC-Link现场总线结构

B 任务分析



 三菱PLC CC-link通信

B 任务分析



      根据以上分析，本任务中共使用2台PLC，一个主站和一个远程站，它们

分别安装有CC-link主站通信模块和CC-link远程站通信模块。主站配置FX3U-1
6CCL-M主站模块，远程站配置FX2N-32CCL远程站模块。该三菱PLC CC-link
通信网络硬件的结构图如图8-10所示。

 三菱PLC CC-link通信

图8-10 三菱PLC CC-link通信网络硬件结构图

B 任务分析



      根据控制要求可知， 主站模块的输入信号为主站中的按钮SB1和SB2，输

出信号为主站指示灯HL1。远程站模块的输入信号为远程站中的按钮SB1和SB2，

输出信号为远程站指示灯HL1。

      本系统中主站PLC和远程站PLC的通信信息为双方的按钮状态。

      根据上文的分析，本任务中，主站单元和远程站单元的PLC输入信号各有

2个，输出信号各有1个，PLC所驱动的对象是指示灯，它们的额定电压均为直

流24V，因此选用三菱FX3U-16MR的PLC可以满足任务要求。该PLC的工作电源

为交流100V～240V，输出直流5～30V。

B 任务分析



C 任务实施



输入输出接线图

　　　     图8-11  主、远程站PLC控制端口接线图

C 任务实施



 CC-Link主站与远程站模块接线

图8-12 CC-link主远程站通讯连接图

C 任务实施



（1）主站模块FX3U-16CCL-M结构

1 电源接线端子；2站号设定开关；3传输速率设定开关；

4通信接线端子 5扩展接头 6模块工作指示灯

图8-13 主站模块FX3U-16CCL-M结构

知识点 主站模块和远程站模块结构



（1）主站模块FX3U-16CCL-M结构

知识点 主站模块和远程站模块结构



（2）从站模块FX2N-32CCL结构

图8-14 从站模块FX2N-32CCL结构

知识点 主站模块和远程站模块结构



（2）从站模块FX2N-32CCL结构

1)从站模块的24V直流电源接线端子。该模块需要外部提供DC24V电源，既可以由PLC的内

置DC24V供给，也可以由外部电源供给。

2)站号设定开关。

3)占用站数设定开关。

4)电源指示灯。

5)传输速率设定开关，设定值见表8-10。

6)模块工作指示灯。

7)通信接线端子。

8)扩展接头。

知识点 主站模块和远程站模块结构



(3)CC-Link网络的物理要求

知识点 主站模块和远程站模块结构



CC-Link主站与远程站模块开关设定

（1）站序号设定

1）站序号的设定要连续，站序号的设定与连接的顺序没有关系，对于占用2

个站或更多个站的模块，只要设置第一个站的序号。

2）不要跳开站序号。跳开的站序号被认为是“数据链接故障站”。但是，将

这样的站设置为保留站就不会被认为是数据链接故障站。

3）不允许有重复的站序号。如果有重复的站序号，载入状态时会出现错误。

知识点 主站模块和远程站模块结构



CC-Link主站与远程站模块开关设定

（2）传输速度设定

将所有的主站和远程站设置为相同的速度。即使只有一个站设置为不同，正常的数据链

接也不可实现。

（3）根据本次任务要求，本系统使用一个主站和一个远程站，传输速度使用2.5Mbps。

所以主站和远程站的开关设定如表8-12所示。

知识点 主站模块和远程站模块结构



     缓冲存储器是用来在主站模块（或远程站模块）和PLC之间进行数据交换。在PLC中

使用FROM/TO的指令来进行读/写。

   1.FX3U-16CCL-M 模块的缓冲存储器

（1）参数信息区域

      在主从站进行通信时，通过设定缓冲存储器中的参数信息实现数据链接，

所设定的内容可以被记录到EEPROM中。缓冲存储器中的参数设定内容见表8-

13。

知识点 缓冲存储器



知识点 缓冲存储器



知识点 缓冲存储器



#20H～#2FH表示站的信息，设定所有连接的远程站的类型。其数据结构如图8-15所示。

图8-15 站信息数据结构

知识点 缓冲存储器



2）BFM(#AH)

知识点 缓冲存储器



图8-16 远程输入（RX）

3）远程输入（RX）和远程输出（RY）

知识点 缓冲存储器



图8-17 远程输出（RY）

3）远程输入（RX）和远程输出（RY）

知识点 缓冲存储器



       FX2N-32CCL模块通过内置缓冲存储器BFM在PLC与CC-Link主站之间传送数据。

它由写专用存储器和读专用存储器组成。写专用存储器用来保存PLC写给主站的数

据，它通过TO指令，PLC将数据写入写专用存储器，然后将数据传送给主站；读专

用存储器保存主站传来的数据以及FX2N-32CCL的系统信息，它通过FROM指令，PL

C可以从读专用存储器中将相关内容读出。FROM指令/TO指令数据流程如图8-18所

示；表8-15为主站与FX读/写专用存储器的内容说明。

（2）FX2N-32CCL模块的缓冲存储器

知识点 缓冲存储器



（2）FX2N-32CCL模块的缓冲存储器

知识点 缓冲存储器



（2）FX2N-32CCL模块的缓冲存储器

图8-18 FX2N-32CCL模块中数据流向

知识点 缓冲存储器



（3）FROM/TO指令

 1）FROM指令

图8-19 FROM指令格式

m1：特殊功能单元/模块的单元号，从基本单元的右侧开始依次

为K0～K7.

m2：传送源缓冲存储器(BFM)首元件号，为K0～K31。

D·：传送目标的软元件号。

n： 待传送数据的字数，K1～K32。

知识点 缓冲存储器



（3）FROM/TO指令

  2）TO指令

图8-20 TO指令格式

m1：特殊功能单元/模块的单元号，从基本单元的右侧开始依次

为K0～K7.

m2：传送目标缓冲存储器(BFM)首元件号，为K0～K31。

S·：保存传送源数据的软元件号。

n： 待传送数据的字数。

知识点 缓冲存储器



l PLC控制程序设计

本任务远程输入和输出间的通信如图8-21所示。

图8-21 远程输入和输出间的通信

C 任务实施



l PLC控制程序设计

（1）主站程序设计

1）CC-Link参数设定程序

主站CC-Link参数设定程序

如图8-22所示。

C 任务实施



l PLC控制程序设计

（1）主站程序设计

     2）通过缓冲器参数

启动的数据链接及数据

通信控制程序

主站CC-Link通过缓冲

器参数启动的数据链接

及数据通信控制程序如

图8-23所示。

C 任务实施



l PLC控制程序设计

（1）主站程序设计

     2）通过缓冲器参数

启动的数据链接及数据

通信控制程序

图8-23所示。

C 任务实施



l PLC控制程序设计

（2）远程站程序设计

远程站数据通信控制程

序如右图8-24所示。

C 任务实施


